Abstract (Basic) DE 3204011 A/EP85895 

The mechanism is intended for applying objects, such as 
labels or 

drinking straws, to packs or bottles etc. which pass 
alongside at 

irregular intervals on a conveyor. It comprises a unit with a 
stepwise 

rotatable wheel, which presents the objects one at a time, 
and an 

applicator, e.g. a two-armed swivel lever, which is actuated 
against a 

spring to eject each object from the unit against a surface 
of the 

pack. 

The applicator and drive assembly may be arranged on a 

carrier 

which is swivelably adjustable about two axes to apply the 
objects to 

different surfaces of the packs. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum 
Anbringen von Gegenstanden, wie Etiketten, 
Trinkhalmen od. dgl. mfttels Haftung an 
Packungen, Raschen Oder anderen Objekten, die 
in Abstanden an der Vorrichtung vorbeigefuhrt 
werden, welche dieanzubringenden Gegenstande 
mit einer Vorschubeinrichtung einzeln bereitstellt 
die ein Applizierelement aufweist, das den anzu- 
bringenden Gegenstand gegen das Objekt schleu* 
dert und von einer Stoflvorrichtung betatigt wird, 
die von dem vorbeigefuhrten Objekt gesteuert 
wird. 

Beim Anbringen von Etiketten auf Industrieer- 
zeugnissen, die von einer Maschine ausgestoBen 
werden, Oder beim Anbringen von Trinkhalmen 
auf mit einer Flussigkeit gefulKen Behaitnissen 
besteht die Schwierigkeit, da8 die Objekte, auf 
wetche die Etiketten bzw. Trinkhalme od. dgl. 
aufgebracht werden solten, von der Fertigungs- 
oder Abpackmaschine oft in unregelmaBigen Ab- 
standen auf den Abforderer gelangen und 
deshalb erst wieder in ihrem Mengenstrom ver- 
gleichmaBigt werden mussen, bevor sie weiteren 
Bearbeitungsschrrtten unterworfen werden 
konnen. 

Es ist bekannt, die von einem Fdrderer herange- 
fuhrten, auf diesem in unregelmaBigen Abstanden 
liegenden Objekte zunachst gegen eine 
Stauplatte laufen zu lassen, so daB mehrere 
Objekte dicht zusammengeschoben werden. Die- 
se werden dann quer zum Forderer einzeln entwe- 
der in zeitlich gleichem Abstand auf einen ande- 
ren Forderer abgeschoben, der sie der weiteren 
Bearbeitung zufQhrt, Oder sie werden in die 
Zellen eines Zellenrades gebracht, das sich absat- 
zweise an der Bearbettungsstelle vorbeidreht. Die 
an den einzelnen Objekten zu applizierenden 
Gegenstande wie Etiketten, Trinkhalme etc. 
werden dann jeweils im Stillstand eines jeden 
Objektes an dieses angeklebt oder auf andere 
Weise befestigt 

Das Zusammenschieben und intermittierende 
Weitertransportieren der wieder vereinzetten Ob- 
jekte erfordert einen zusatzlichen maschineilen 
und konstruktiven Aufwand, der die Anlage erheb- 
lich verteuert und die Produktionsge- 
schwindigkeit herabsetzt. 

Es ist eine Vorrichtung der eingangs naher 
erlauterten Art bekannt (FR-A-2 415 576), bei der 
die Gegenstande von der Vorschubeinrichtung 
mit einem Schwenkhebel abgenommen und an 
die Packungen angedruckt werden, der von einem 
Zytinder hin- und hergeschwenkt wird. Da die 
Umsteuerung des Zylinders eine gewisse Zeit in 
Anspruch nimmt, verweilt der Schwenkarm nach 
dem Andrucken eines Trinkhalmes eine gewisse 
Zeit auf diesem. Die Packungen, an denen die 
Trinkhalme angebracht werden, mussen deshalb 
im Augenblick des Anbringens mindestens nahe- 
zu unbeweglich gehalten werden, damit derTrink- 
halm, ohne festzukleben, nicht an der Packung 
entlanggleitet. Die auf Abstand gebrachten 



Packungen mussen deshalb bei der bekannten 
Vorrichtung intermittierend oder mindestens 
halbintermittierend an der Anbringvorrichtung 
vorbeigefuhrt werden, wodurch nur eine verhalt- 
5 nismaBig geringe Leistung erzielt werden kann. 
Aufgabe der Erfindung ist es, eine Vorrichtung 
der eingangs naher erlauterten Art so auszu- 
bilden, daB Gegenstande, insbesondere Trink- 
halme, Etiketten od. dgl. an Objekten wie Ver- 

10 packungen, Ftaschen, Beutel etc., die auf einem 
Forderer auch in ungleichmaBigen Abstanden 
und/oder mit ungleichmaBiger Geschwlndigkeit 
kontinuierlich vorbeigefuhrt werden, immer an 
der gteichen Stelie angebracht werden konnen. 

15 Diese Aufgabe wird mit der Erfindung dadurch 
gelost, daB die StoBvorrichtung eine Luftduse 
aufweist, die gegen das Applizierelement entge- 
gen der Wirkung einer Feder gerichtete LuftstoBe 
erzeugt. 

20 Diese Ausgestaltung hat den Vorteil, daB die 
aus einer. Bearbeitungs- oder. Abpackmaschine 
ausgeworfenen und in unregelmaBigen Ab- 
standen abtransportierten Objekte nicht erst auf 
voneinander gleiche Abstande gebracht werden 

25 mussen, sondern kontinuierlich im Vorbeilauf mit 
den Gegenstanden versehen werden konnen, die 
auf der AuBenseite der Objekte befestigt werden 
sollen. Es ist also weder notwendig, gleiche 
Abstande der Objekte voneinander einzuhalten, 

30 ncrch die Objekte wihrend des Anbringens der 
Gegenstande anzuhalten. Dies wird dadurch er- 
moglicht, daB der LuftstoB nur kurzzeitig auf das 
Applizierelement einwirkt und bereits wieder ver- 
schwindet, bevor das Applizierelement unter der 

35 Ein wirkung des LuftstoBes zusammen mit dem 
anzubrlngenden Gegenstand auf das Objekt auf- 
schlagt. Durch den Ruckprall und die Wirkung 
der Feder wird erreicht, daB praktisch keine 
Reiatiwerschiebung zwischen dem kontinuierlich 

40 vorbeigefuhrten Objekt und dem auf ihm anzu- 
bringenden Gegenstand stattfindet, wobei die 
von den vorbeigefuhrten Objekten selbst betatigte 
Steuerung dafur sorgt, daB die Gegenstande stets 
an der gleichen Stelie auf dem Objekt plaziert 

45 werden, wie schnell und in welchen Abstanden 
auch immer diese an der Vorrichtung vorbeige- 
fuhrt werden. Die LuftstoBvorrichtung arbeitet 
praktisch tragheitslos, und der LuftstoB bewegt 
das Applizierelement nur in derjenigen Richtung, 

50 in der es den Gegenstand gegen das Objekt 
schleudert. Danach verschwindet der kurzzeitige 
Luftimpuls von selbst, so daB der Ruckprall und 
die Ruckzugfeder das Applizierelement sehr 
schnell und prazise wieder in seine Ausgangslage 

55 zuruckfuhren. Es ist also wesentlich, daB der 
LuftstoB nur kurzzeitig auf das Applizierelement 
einwirkt und dann wieder verschwindet. 

Es ist zweckmaBig, wenn die Vorschubeinrich- 
tung, das Applizierelement und sein Antrieb ge- 

60 meinsam auf einer Tragvorrichtung gelagert sind, 
die urn zwei zueinander senkrechte Achsen 
schwenkbar und feststellbar ist Die fur den Vor- 
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schub bendtigten Teile der Vorrfchtung und da? 
Applizierelement haben dann immer die gleiche 
raumliche Lage zueinander, wobel das Appliziere- 
lement jede gewunschte Wlnkelstellung zu den 
Objekten einnehmen kann t an denen die Gegen- 
stande befestigt werden sollen. 

Das Appiiziereiement kann ein schwenkbarer 
Applizierhebel sein, der von der StoBvorrichtung 
gegen die Federwirkung verschwenkt wird. Es 1st 
aber auch moglich, daB das Applizierelement als 
axial verschieblichen ApplizierstoBel auszubilden, 
der von der StoBvorrichtung gegen Federwirkung 
gegen das Objekt vorgeschoben wird. 

Zum Steuern des Vorschubes und zum Eirv 
schatten des Applizierelementes in demjenigen 
Augenblick, an dem sich das mit dem Gegenstand 
zu versehende Objekt gegenuber der Anbringvor- 
richtung befindet, sind in der Bewegungsbahn 
der an der Vorrtchtung vorbeigefGhrten Objekte 
zweckmaBig Sensoren angeordnet, weiche die 
Objekte erkennen und den Antrieb der 
StoBvorrichtung und/oder der Vorschubeinrich- 
tung steuern. 

Besonders zweckmaBig ist es, wenn die Vor- 
schubeinrichtung ein Zelienrad aufweist, in 
dessen am AuBenumfang angeordneten Zellen 
die anzubringenden Gegenstande gehaiten und 
von dem Applizierelement hintergriffen werden, 
das in mindestens einer, im Bereich der Zellen 
angeordneten, randoffenen Umfangsnute des 
Zellenrades gleitet Das Applizierelement hat 
dann stets die gleiche Ausgangsiage und 
braucht nur einen geringen Weg zurflckzulegen, 
um die Gegenstande an den vorbeigefGhrten 
Objekten anzubringen, die* in den zweckmaBig 
unter Unterdruck stehenden Zellen des Zellenra- 
des festgehalten werden. 

Das Applizierelement kann als Kipphebel ausge- 
bildet sein, dessen einer Arm in die Umfangsnut 
des Zellenrades eingreift und dessen anderer Arm 
von der StoBvorrichtung beaufschlagt wird. 
Hierbei ist es zweckmaBig, wenn ein Arm des 
Applizierhebets von einer Feder stand ig gegen 
die Ausstrdmdffnung der Luftduse gedruckt wird. 

Damit der Applizierhebel den jeweils anzu- 
bringenden Gegenstand sicher erfaBt und dieser, 
ohne verkantet zu werden, gegen das jeweilige 
Objekt geschleudert wird, hat das Zelienrad der 
Vorschubeinrichtung zweckmaBig zwei im Ab- 
stand voneinander angeordnete Umfangsnuten, 
in denen die beiden Enden des einen, gabetfdrmi- 
gen Armes des Appfizierhebels liegen. 

Wenn das Applizierelement als ApplizierstoBel 
ausgebildet ist, hat dieser an seinem einen Ende 
ein den jeweils zu applizierenden Gegenstand 
hintergreifendes Vorschubelement und an seinem 
anderen Ende eine Stauplatte, die vor der Ausstro- 
mdffnung der Luftduse angeordnet ist. 

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung 
ergeben sich aus der nachfolgenden Beschrei- 
bung und den Zeichnungen, in denen eine be- 
vorzugte Ausfuhrungsform der Erfindung an ei- 
nem Ausfuhrungsbeispiel naher erlautert ist Es 
zeigt : 

Figur 1 eine Vorrichtung zum Anbringen von 



Trinkhalmen in diagonaler Lage auf die AuBen- 
fiache von mit, einem Getrank gefuilten 
Packungen. die auf einem Forderer an der Vor- 
richtung vorbeigefuhrt werden, In einer schemata 
5 schen, perspektrvischen Darsteliung, 

Figur 2 den Gegenstand der Ffg. 1 in einer 
Seitenansicht, 

Figur 3 den Gegenstand der Fig. 2 in einer 
Teildraufsicht in Richtung des Pfeiles III gesehen, 
10 Figur 4 den Forderer zum Abfordern der 
Getrankepackungen und die Vorrichtung zum 
Anbringen der Trinkhalme nach Rg. 3 in einer 
Stirnansicht in Richtung des Pfeiles IV gesehen in 
vergroBertem MaBstab, 
15 Figur 5 den Gegenstand der Rg. 3 in einem 
Teilquerschnitt nach Linie V-V in vergroBertem 
MaBstab, 

Rgur 6 eine Draufsicht auf den Gegenstand 
der Rg. 5, 

20 Rguren 7 und 8 die Anbringvorrichtung in 
einer Seitenansicht in zwei verschiedenen Kippla- 
gen, 

Rgur 9 die Anbringvorrichtung in einer 
Stirnansicht in einer anderen Kipptage in schema- 
25 tischer Darsteliung, 

Figur 10 eine andere Ausfuhrungsform des 
mit dem Zelienrad zusammenwirkenden Applizie- 
relementes in einer der Fig. 6 entsprechenden 
Darsteliung. 

30 In den Zeichnungen ist mit 10 eine Vorrichtung 
bezetehnet, mit der Gegenstande 11, im voriie- 
genden Falle in einer Papierhulle steckende Trink- 
halme, auf an der Vorrichtung 10 vorbeigefGhrten 
Objekte 12 aufgeklebt werden sollen, die im 

35 vorliegenden Falle mit einem GetrSnk gefullte 
Packungen sind. Die Packungen 12, die eine 
rechteckige Form haben . werden in einer hier 
nicht naher dargesteliten Abpackmaschine mit 
dem GetriinkgefGItt und verschlossen und ge- 

40 langen dann in ungleichmaBigen Abstanden auf 
einen Forderer 13, der sie kontinuierlich und 
vorzugsweise mit gleichbleibender Ge- 
schwindigkeit an der Vorrichtung 10 vorbei zu 
einer hier nlcht mehr dargesteliten Sammelstation 

45 weiterfordert wo sle gestapeit und dem Lager 
oder der Verwendungsstelle zugefuhrt werden. 

Die Anbringvorrichtung 10 ist in Hohe des 
Forderbandes 13 und unmittelbar neben diesem 
angeordnet Sie besteht aus einer Tragvorrich- 

50 tung 14, beispielsweise aus einer Tischpiatte, die 
um zwei zueinander senkrechte Achsen 15 und 16 
in einem Traggestell 29 in Richtung der Pfeile 17 
und 18 schwenkbar ist. und in jeder Schwenklage 
festgesteltt werden kann. Auf der Oberftache 19 

55 der Tragvorrichtung 14 ist ein Zelienrad 20 um 
eine zur Oberftache 19 senkrechte Achse 21 in 
der Nahe des dem Forderer 13 zugewandten 
Randes 22 der Tragvorrichtung drehbar gelagert, 
das von einem hier nicht mehr dargesteliten 

60 Schrittschattwerk drehend angetrieben und 
schrittweise weitergeschaitet werden kann. 

Im Zelienrad 20 werden die Trinkhalme 11 
zugefuhrt, die in Papierhuilen 23 stecken, weiche 
einen zunachst zusammenhangenden StreHen 24 

65 bilden, der von einer Vorratsrolte 25 uber Umten- 
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krollen 26 und 27 abgezogen und dem Zellenrad 
20 zugefuhrt wird. Die Vorratsrolle 25 und die 
eine Umlenkrolle 26 sind auf einem Tragarm 28 
drehbar gelagert der auf der Oberflache 19 der 
Tragvorrichtung 14 befestigt ist (Fig. 2 und 3), 
wahrend die Umlenkrolle 27 parallel zum 
Zellenrad 20 auf der Oberflache 19 der 
Tragvorrichtung 14 drehbar gelagert ist. Das 
Zelfenrad 20, die Umlenkrollen 26 und 27 und die 
Vorratsrolle 25 bilden zusammen die Vorschub- 
einrichtung 30. Sie verandern ihre gegenseitige 
Lage nicht wenn die Tragvorrichtung 14 urn die 
Achsen 15 und 16 geschwenkt wird. 

Das Zellenrad 20 ist in den Fig. 5 und 6 naher 
dargestellt Es besteht aus einem zyiindrischen 
Korper 31, der an seinem AuBenumfang 32 eine 
Vielzahl von in Umfangsrichtung im Abstand von- 
einander angeordneten Zellen 33 aufweist, die im 
Querschnitt halbkreisformig ausgebildet und 
dem Querschnitt der Trinkhalme 11 angepaBt 
sind. Der Abstand a der Zellen in Umfangsrich- 
tung entspricht dem Abstand a der Trinkhalme 
11, die in dem Papierband 24 eingeschiossen 
sind, das von der Vorratsrolle 25 abgezogen wird, 
so daB sich die von den Papierstretfen 24 um- 
schlossenen Trinkhalme 11 einer nach dem ande- 
ren in die Zellen 33 des Zellenrades legen, wenn 
das Band 24 zwischen dem AuBenumfang 32 des 
Zellenrades und einer an dessen AuBenumfang 
32 anliegenden Andruckplatte 34 einlauft. 

Jede Zelle 33 steht uber Radialbohrungen 35 
und Axialbohrungen 36 mit einer Urrterdruck- 
kammer 37 in Verbindung, die uber eine Vakuum* 
leitung 38 an einen hier nicht mehr dargestellten 
Unterdruckerzeuger angeschlossen ist: 

Das Zellenrad 20 ist auBerdem mit zwei im 
axtalen Abstand voneinander angeordneten, 
randoffenen Umfangsnuten 39 versehen, dietiefer 
sind als die Zellen 33. In diesen Umfangsnuten 39 
konnen die beiden Enden 40 des einen, ga- 
belformigen Armes 41 a eines Applizierhebels 41 
gleiten, der weiter unten noch n§her erlautert 
werden wird. 

Zwischen den Zellen 33 hat das Zelfenrad 20 
auf seiner auSeren Umfangsflache 32 in Axialrich- 
tung verlaufende Rinnen 42 (Rg. 6), in die das 
Messerblatt 43 eines schwenkbaren Abschneide- 
messers 44 eintreten kann, welches neben dem 
Zellenrad 20 auf der Oberflache 19 der 
Tragvorrichtung 14 urn eine Achse45 schwenkbar 
gelagert ist und dessen Messerblatt 43 einen 
Schlrtz 46 in der Andrfickplatte 34 durchgreift 
Das Abschneidemesser 44 dient dazu, das durch- 
laufende Papierband 24, in dem die Trinkhalme 
11 eingeschiossen sind, in einzelne Papierstretfen 
23 zu zerschneiden, mrt denen jederTrinkhalm 11 
auf einer Pakkung 12 angeklebt wird. 

Man erkennt aus Rg. 6, daB auch die Andruck- 
platte 34 an einem Hebel 47 sitzt, der in der 
Tragvorrichtung 14 urn eine Achse 48 schwenkbar 
gelagert ist und federnd gegen den AuBenumfang 
des Zellenrades 20 gedruckt wird. 

Der weiter oben bereits erwahnte Applizierhebel 
41 ist ein zweiarmiger Kipphebel, der mit einer 
Welle 49 neben dem Zellenrad 20 auf der Ober- 



flache 19 der Tragvorrichtung schwenkbar gela- 
gert ist Der eine Arm 41 a erstreckt sich etwa 
parallel zum Forderer 13, ist gabeiformig ausge- 
bildet und greift mit seinen beiden vorderen 
5 Enden 40 in die randoffenen Umfangsnuten 39 
des Zellenrades 20 derart ein, daB er hinter den in 
den Kerben 33 durch Unterdruck gehaltenen 
Trinkhalmen 11 liegt, wenn sich das Zellenrad 20 
in Richtung des Pfeiles 50 dreht Derandere Arm 
10 41 b des Applizierhebels 41 steht unter der 
Wirkung einer Zugfeder 51, die bestrebt ist den 
Applizierhebel 41 in Rg. 6 entgegen dem Uhrzei- 
gersinn zu schwenken und die das freie Ende 52 
des Armes 41 b des Applizierhebels 41 gegen den 
15 Rand 53 der Ausstrdmoffnung 54 einer Luftduse 
55 druckt Die LuftdGse 55 ist an eine hier nicht 
mehr dargestellte Druckluftquelle mit steuerba- 
rem Abspenventil angeschlossen, durch welches 
Druckluft in kurzen StoBen durch die Luftduse 55 
20 gegen das Ende 52 des Armes 41 b des Appli- 
zierhebels 41 geblasen werden kann. Das Ab- 
spenventil wird von einem Sensor 56, beispiels- 
weise einer Photozelle gesteuert (Rg. 1 und 4), 
die oberhalb des Forderers 13 im Bereich der 
25 Anbringvorrichtung 10 angeordnet ist und die 
Jewells an ihr vorbeilaufende Packungen 12 er- 
kennt und einen Steuerimpuls, ggf. mit vorher 
eingestellter Verzogerung, dem Luftventil zuleitet, 
so daB sich dieses kurzzeitig offnet und durch die 
30 Duse 55 einen DruckiuftstoB austreten laBt, der 
den Applizierhebel 41 entgegen der Wirkung der 
Feder 51 im Uhrzeigersinne verschwenkt, wobei 
die vorderen, gabelartigen Enden 40 des Armes 
41 a des Applizierhebels 41 von innen gegen den 
35 am weitesten vorne liegenden Trinkhalm 1 1 sch la- 
gen und diesen mit seiner Holle 23 gegen die 
gerade an ihm vorbeigefuhrte Packung 12 schla- 
gen. 

In Vorschubrichtung des Forderers 13 vor der 
40 Anbringvorrichtung 10 ist eine hier nicht naher 
dargestellte Leimauftragvorrichtung 57 neben 
der Forderer 13 angeordnet, die durch zwei Dusen 
58 zwei Leimpunkte 59 auf die der Anbringvorrich- 
tung 10 zugewandte Seitenflache 60 der vorbeige- 
45 fuhrten Packung 12 spritzt wenn dessen Vor- 
derkante den Lichtstrahl einer Photozelle 61 
passiert, welche die Leimauftragvorrichtung 57 
einschaltet. 

Die Wirkungsweise der Vorrichtung ist 

50 folgende : 

Wie bereits weiter oben erwahnt werden die 
Packungen 12, die in unregelmaBigen Abstanden 
auf dem Forderer 13 liegen, von diesem mit 
gleichbleibender Geschwindigkeit in Richtung 

55 der Pfeile 65 an der Anbringvorrichtung 10 vorbei- 
gefuhrt Wenn eine Packung 12 an der Leimsta- 
tion 57 vorbeikommt und die Photozelle 61 ihre 
Vorderkante erfaBt werden durch die Leimdusen 
58 zwei Leimpunkte 59 auf die Seitenflache 60 der 

60 Packung gespritzt Die Leimpunkte werden 
hierbei so angeordnet, daB sie sich in der vorde- 
ren unteren und hinteren oberen Ecke der Seiten- 
flache 60 befinden, da die Lange des Trinkhalmes 
11 etwas groBer ist als die Hohe der Packung und 

65 deshalb diagonal auf die Seitenflache aufgeklebt 
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werden muB, wenn sie uber den AuBenumfang 
der Packung 12 nicht vorstehen soil. 

Die mit den Leimpunkten 59 versehene 
Packung gelangt dann in den Bereich der An- 
bringvorrichtung 10. Hier sind die auf die 5 
Packungen aufzuklebenden, in ihrer Papierhulle 
23 befindlichen Trinkhalme 11 am Zellenrad be- 
reitgestellt. Das von der Vorratsrolle 25 kom- 
mende Band 24 wurde mit Hilfe der Abschnek 
deinrichtung 44 in einzelne Papierstreifen zer- 10 
schnitten, von denen jeder einen Trinkhalm 11 
umschlieBt und in einer der auf dem Umtang 32 
angeordneten Zellen 33 durch Unterdruck festge- 
halten wird. 

Sobald die Vorderkante einer Packung 12 die 15 
Photozelle 56 erreicht, wird ein ImpuJs zum nicht 
dargestellten Druckluftventil geleitet, welches 
aus der Duse 55 einen LuftstoB austreten laBt, der 
den Applizierhebel 41 entgegen der Wlrkung der 
Feder 51 verschwenkt HIerbei schlagen die bei- 20 
den vorderen Enden 40 dee gabetfdrmigen Armes 
41 a des Applizierhebels 41 von hlnten gegen den 
der Packung 12 gegenuberliegenden Trinkhalm 
11 und schleudern diesen gegen die Seitenfl&che 
60 der dem Zellenrad 20 gegenuberstehenden 25 
Packung 12, die an ihrer gegenuberliegenden 
Seitenflache 66 von einer Fuhrungsschtene 67 
abgestOtzt wird, die am Forderer 13 befestigt 1st. 

Sobaid der LuftstoB aus der LuftdQse 55 ver- 
gangen ist, zieht die Feder 51 den Applizierhebel 30 
41 in seine Ausgangslage zurQck, in der das freie 
Ende 52 seines .Armes 41 b wieder am Rand 53 
der Ausstromdffnung 54 der LuftdQse 55 anliegt 
Das Zellenrad 20 wird dann von seinem Drehan- 
trieb urn eine Zellenteilung in Umfangsrichtung • 35 
weitergeschaltet, so daB der nachstfolgende 
Trinkhalm 11 in eine zum Fdrderer 13 parallele 
Lage gelangt und die nachste Trinkhalrnhulle 23 
durch die Abschneidevorrichtung 44 von dem von 
der Vorratsrolle 25 kommenden Band 24 abge- 40 
schnitten werden kann. 

Man erkennt insbesondere aus den Fig. 2, 7 
und 8, daB die Anbringvorrichtung 10 urn die 
Achse 15 so geschwenkt werden kann, daB das 
Zellenrad 20 mit dem Applizierhebel 41 verschie- 45 
dene Neigungen a zu einer Horizontalen ein- 
nimmt, die verschiedenen Diagonalrichtungen 
auf verschieden hohen Packungen errtsprechen. 

In Fig. 9 1st gezeigt. daB es auch moglich ist. 
G egenstande auf Packunoen anzubringe n , deren 50 
Si tenfl§cFTen 60 gegen die GrundflSheTqeneigt" 
sin dTin diesem Falle muB die Trafl vorrlchtunq 14 
u rn ihre Achse 16 so geschwenkt warden, daB die 
Oberseite 19 der Traovorrichtuno 14 mit einer 

hnriynntalftn FhP"° MAnlm! p tt lf ynhliflRt 55 

Bei der in Fig. 10 dargestellten anderen Aus- 
fuhrungsform der Anbringvorrichtung besteht 
das Applizierelemerrt aus einem AppiizierstoBel 
68, dessen Schaft 69 in einer auf der Tragvorrich- 
tung 14 gelagerten Konsoie 70 axial verschteblich 60 
gelagert ist und der an seinem vorderen, dem 
Forderer 13 zugewandten Ende 69 a ein Vorschu- 
belement 71 und an seinem hinteren Ende 69 b 
eine Stauplatte 72 tragt, welche die Ausstromdff- 
nung 54 der LuftdQse 55 verschlieBL Das Vorschu- 65 



belement 71 1st bei der hier dargestellten Aus- 
fuhrungsform als Qabelarm ausgebildet, dessen 
eines, gabetformiges Ende 71 a in den beiden 
Umfangsnuten 39 des Zellenrades 20 gleitet und 
an dessen anderem Ende 71 b eine Ruckzugfeder 
51 angreift, die bestrebt ist, den AppiizierstoBel .68 
entgegen seiner Vorschu brichtung 73 zuruckzu- 
Ziehen und mit der Stauplatte 72 gegen die 
Ausstromdffnung 54 des Luftventils 55 zu 
drucken. Urn den AppiizierstoBel 68 symmetrisch 
zu belasten, kdnnen auch zwei Federn 51 vorgese- 
hen sein, die auf beiden Seiten des StoBelschaftes 
69 und in gleichem Abstand von diesem am 
Vorschubelement 71 angreifen. 

Wenn eine Packung 12 am Zellenrad 20 vorbei- 
lauft und die Photozelle 56 die LuftdQse 55 
kurzfristig off net, wird die Stauplatte 72 von 
einem LuftstoB angeblasen, der den Applizier* 
stdBel 68 in Rlchtung des Pfeiles 73 und entgegen 
der Wirkung der Feder 51 schlagartig verschiebt. 
Das vordere Ende 71 a des Vorschubelementes 71 
gretft hierbei h inter dem bereit gestellten Halm 
und schleudert ihn gegen die Packung 12, wo er 
mit seiner Papierhulle 23 an den vorher auf der 
Packung 12 aufgebrachten Leimpunkten 59 an- 
klebt 

Die Erflndung ist nicht auf das dargestellte 
Ausfuhrungsbelspiel beschrankt, sondern es sind 
mehrere Artderungen und Ergdnzungen moglich, 
ohne den Rahmen der Erflndung zu yerlassen. 
Beispielsweise kdnnen mit der dargestellten Vor- 
richtung nicht nur Trinkhalme, sondern auch 
andere Gegenstdnde, wie Etiketten, Werbeartikel 
% od. dgl. auf Packungen, Flaschen Oder andere 
Objekte aufgeklebt werden. Hierbei spieit die 
duBere Gestalt der Objekte keine Rolle, da es 
moglich ist, die Anbringvorrichtung urn zueinan- 
der senkrechte Achsen zu schwenken, urn 
hierdurch die anzubringenden Gegenstande in 
eine Lage zu bringen, die der Oberflache der 
Objekte parallel ist, auf der die Gegenstande 
appllziert werden sollen. Es ist auch nicht unbe- 
dingt erforderlich, auf die Objekte Lelmpunkte 
aufzubringen, sondern die anzubringenden Ge- 
genstande kdnnen auch mit einer selbstkle- 
benden Beschichtung versehen sein, so daB sie 
unmittelbar auf den Objekten haften, wenn sie 
von dem Applizierhebel gegen sie geschleudert 
werden. Ferner ist es moglich, fur die Bereit- 
stellung der zu applizierenden Gegenstande eine 
andere Vorrichtung vorzusehen und als 
StoBvorrichtung einen pneumatisch betatigten 
StdBel zu verwenden. 



Patents nsprOche 

1, Vorrichtung zum Anbringen von Gegen- 
standen (11), wie Etiketten, Trinkhalmen od. dgl. 
mittels Haftung an Packungen, Flaschen oder 
anderen Objekten (12), die in Abstanden an der 
Vorrichtung vorbeigefuhrt werden, welche die 
anzubringenden Gegenstande (11) mit einer Vor- 
schubeinrichtung (30) einzeln bereitstellt, die ein 
Appliziereiement (41) aufweist, das den anzu- 
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bringenden Gegenstand (11) gegen das Objekt 
(12) schleudert und von einer StoBvorrichtung 
(54, 55) betatigt wird, die von dem vorbeigef Qhrten 
Objekt (12) gesteuert wird, dadurch gekennzeich- 
net, daS die StoBvorrichtung eine Luftduse (55) 
aufweist die gegen das Applizierelement (41 , 68) 
entgegen der Wirkung einer Feder (51) gerichtete 
LuftstoBe erzeugt 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Vorschubeinrichtung (30), 
das Appli2ierelement (41, 68) und sein Antrieb 
(55) gemeinsam auf einer Tragvorrichtung (14) 
gelagert sind, die um zwei zueinander senkrechte 
Achsen (15, 16) schwenkbar und feststellbar 1st 

3. Vorrichtung nach Anspruch t Oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Applizierelement 
ein schwenkbarer Applizierhebei (41) tst, der von 
der StoBvorrichtung (54, 55) gegen die Fe- 
derwirkung verschwenkt wird. 

4. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB das Applizie- 
relement ein axial verschieblicher ApplizierstoBel 
(68) 1st. der von der StoBvorrichtung (54, 55) 
gegen die Federwirkung gegen das Objekt (12) 
vorgeschoben wird. 

5. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB in der Bewe- 
gungsbahn der an der Vorrichtung (10) vorbeige- 
fuhrten Objekte (12) Sensoren (56) angeordnet 
sind, welche die Objekte (12) erkennen und den 
Antrieb der StoBvorrichtung (54, 55) und/oder der 
Vorschubeinrichtung (30) steuern. 

6. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 
bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB die Vorschub- 
einrichtung (30) ein Zellenrad (20) aufweist, in 
dessen am Aufienumfang (32) angeordneten 
Zellen (33) die anzubringenden Gegenstande (11) 
gehalten und von dem Applizierelement (41) hin- 
tergrrffen werden, das mrt einem Vorschubele- 
ment (41a) in mindestens einer im Bereich der 
Zellen (33) angeordneten, randoffenen Umfangs- 
nute (39) des Zellenrades (20) gleitet 

7. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 
bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB der Appli- 
zierhebei (41) als Kipphebel ausgebildet ist, 
dessen einer Arm (41a) in die Umfangsnute (39) 
des Zellenrades (20) eingreift und dessen anderer 
Arm (41b) von der StoBvorrichtung (54, 55) beauf- 
schlagt wird. 

8. Vorrichtung nach einem der Anspruche 3 
bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB ein Arm (41b) 
des Applizierhebels (41) von einer Feder Standig 
gegen die Ausstromoffnung (54) der Luftduse (55) 
gedruckt wird. 

9. Vorrichtung nach einem der Anspruche 4 
bis 6, dadurch gekennzeichnet daB der Applizier- 
stoBel (68) an seinem einen Ende (69a) ein den 
jeweils zu applizierenden Gegenstand (11) hinter- 
greifendes Vorschubelement (71) und an seinem 
anderen Ende (69b) eine Stauplatte (72) aufweist, 
die vor der Ausstromoffnung (54) der Luftduse 
(55) angeordnet ist. 

10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 6 
bis 9, dadurch gekennzeichnet, daB das Zellenrad 
(20) der Vorschubeinrichtung (30) zwei im Ab- 



stand voneinander angeordnete Umfangsnuten 
(39) aufweist, in denen die beiden Enden (40) des 
einen, gabelfdrmigen Armes (41a) des Appliziere- 
lementes (41) liegen. 



Claims 

1. Apparatus for securing objects (11), such as 
labels, drinking straws or the like, by means of 
adhesion to packages, bottles or other articles 
(12), these being guided spaced at intervals past 
the apparatus, which individually makes ready 
with a feed device (30) the objects (11) which are 
to be secured, this device having an application 
element (41) which throws the object (11) to be 
secured against the article (12) and is operated by 
a pusher device (54, 55) controlled by the article 
(12) being guided past, characterised in that the 
pusher device comprises an air nozzle (55) pro- 
ducing blasts of air directed towards the appli- 
cation element (41, 68) in opposition to the action 
of a spring (51). 

2. Apparatus according to claim 1, character- 
ised in that the feed device (30), the application 
element (41, 68) and its drive (55) are mounted 
jointly on a supporting device (14) which is 
capable of being moved prvotably and fixed in 
position about two axes (15, 16) situated at right 
angles to one another. 

3. Apparatus according to claim 1 or 2, charac- 
terised in that the application element is a pivot- 
ably movable application lever (41) which is 
moved pivotably by the pusher device (54, 55) in 
opposition to the spring action. 

4. Apparatus according to one of claims 1 to 3, 
characterised in that the application element is an 
axialty displaceable application plunger (68) adv- 
anced towards the article (12) by the pusher 
device (54, 55) in opposition to the spring action. 

5. Apparatus according to one of claims 1 to 4, 
characterised in that in the path of movement of 
the articles (12) guided past the apparatus (10) 
there are arranged sensors (56) which identify the 
articles (12) and control the drive of the pusher 
device (54, 55) and/or of the feed device (30). 

6. Apparatus according to one of claims 1 to 5, 
characterised in that the feed device (30) com- 
prises a compartmented wheel (20) in whose 
compartments (33), these being situated at the 
outer circumference (32), the objects (11) to be 
secured are held and are engaged from behind by 
the application element (41), which with a feed 
element (41a) slides in at least one circumferential 
groove (39), open at the edge, of the com- 
partmented wheel (20), these grooves being 
situated in the region of the compartments (33). 

7. Apparatus according to one of claims 1 to 6, 
characterised in that the application lever (41) is 
constructed as a rocking lever one arm (41a) of 
which engages in the circumferential groove (39) 
of the compartmented wheel (20) and whose 
other arm (41b) is acted upon by the pusher 
device (54, 55). 

8. Apparatus according to one of claims 3 to 7, 
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characterised in that one arm (41b) of the appli- 
cation fever (41) is pressed continuously by a 
spring towards the outlet aperture (54) of the air 
nozzle (55). 

9. Apparatus according to one of claims 4 to 6, 
characterised in that the application plunger (68) 
comprises at one end (69a) a feed element (71) 
extending behind the respective object (11) which 
is to be applied, and at its other end (69b) a baffle 
ptate (72) situated before the outlet aperture (54) 
of the air nozzle (55). 

10. Apparatus according to one of claims 6 to 
9, characterised in that the compartmented wheel 
(20) of the feed device (30) comprises two cir- 
cumferential grooves (39) which are situated with 
a spacing from one another and in which the two 
ends (40) of one, forkshaped, arm (41a) of the 
application element (41) are situated. 



Revendlcations 

1. Dispositif pour fixer des objets (11), tela que 
des Etiquettes, pailles, ou autres, par adherence 
sur des emballages, bouteilies ou autres articles 
(12) qui defilerrt sur le dispositif avec un ecarte- 
ment entre eux, le dispositif pr&parant s6pare- 
ment les objets k fixer (11) avec un dispositif 
d'alimentatlon (30) qui presents un Element appli- 
cateur (41) qui presse i'objet k fixer (11) contra 
('article (12) et qui est actionne par un dispositif k 
percussion (54, 55) command^ par ('article (12) 
qui ddfile, dispositif caract&risd en ce que le 
dispositif de percussion pr6sente une buse d'air 
(55) qui produit une pousste d'air contra 
Telement applicateur (41, 68), dirigd contre 
Taction d'un ressort (51). 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracte- 
rise en ce que le dispositif d'alimentatlon (30), 
I' element applicateur (41 , 68) et son entrafnement 
(55) sont montes ensemble sur un dispositif de 
support (14) qui est fix6 en pivotement autour de 
deux axes (15, 16) perpendiculaires entre eux. 

3. Dispositif selon les revendlcations 1 ou 2, 
caracterise en ce que I'dldment applicateur est un 
levier applicateur pivotable (41) qui est pivot6 
contre Taction du ressort par le dispositif de 
percussion (54, 55). 

4. Dispositif selon Tune des revendlcations 1 a 
3, caracterise en ce que T6l6ment applicateur est 



un poussoir applicateur (68) ddplagable axiale- 
ment qui est d£place contre Tarticle (12), contre 
Taction du ressort, par le dispositif de percussion 
(54, 55). 

5 5. Dispositif selon Tune des revendlcations 1 k 

4 caracterise en ce que sur le trajet des articles 
(12) defilant sur le dispositif (10) se trouvent des 
detecteurs (56) qui reconnaissent les articles (12) 
et commandant TentraJnement du dispositif de 

10 percussion (54, 55) et/ou du dispositif d'alimenta- 
tlon (30). 

6. Dispositif selon Tune des revendlcations 1 k 

5 caracterise en ce que le dispositif d'alimentatlon 
(30) presente une roue celluiaire (20) dont les 

15 cellules (33), disposees sur sa circonference exte- 
rieure (32), contiennent les objets k fixer (11). ces 
objets etant saisis par derridre par Telement 
applicateur (41) qui coulisse, avec un element 
d'avancement (41a), dans au motns une ralnure 

20 peripherique (39) a bords ouverts, situee au voisi- 
nage des cellules (33), de la roue celluiaire (20). 

7. Dispositif selon Tune des revendications 1 k 

6 caractdrisd en ce que le levier applicateur (41) 
est congu sous la forme d'un levier culbuteur 

25 dont Tun des bras (41a) est en prise dans la 
rainure p6ripherique (39) de la roue celluiaire (20) 
et dont Tautra bras (41b) est soumis a Taction du 
dispositif de percussion (54, 55). 

8. Dispositif selon Tune des revendications 3 a 
30 7 caracterise en ce qu'un bras (41b) du levier 

applicateur (41) est presse oonstamment par un 
ressort contra Torffice de sortie (54) de la buse 
d'air (55). 

9. Dispositif selon Tune des revendications 4 k 
35 6 caract6ris6 en ce que le poussoir applicateur 

(68) presente, k une de ses extr§mites (69a), un 
6l6ment d'avancement (71) saisissant par I'arriere 
chaque objet k appliquer (11), et k son autre 
extrSmitS (69b), une plaque de retenue (72) qui 
40 est disposde devant Torifice de sortie (54) de la 
buse d'air (55). 

10. Dispositif selon Tune des revendications 6 
a 9 caracterise en ce que la roue celluiaire (20) du 
dispositif d'alimentatlon (30) presente deux rainu- 

45 res periph&riques (39), disposdes k une certaine 
distance Tune de Tautre, dans lesquelles se trou- 
vent les deux extr^mrtes (40) de Tun des bras en 
forme de fourche (41a) de Telement applicateur 
(41). 
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